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Volvo Dynamic Steering

Volvo Dynamic Steering est un systeme de direction ac-
tif fournissant un couple pouvant aller jusqu'a 25 Nm. Le
couple apporté est progressif et accroit la force directionnelle
au besoin. Il offre une sensation de controle prédéfinie
indépendamment de la charge et des pneus et contribue a
une conduite plus détendue grace a une meilleure stabilité de
la direction.

Couple supplémentaire apporté au boitier de direction
Un moteur électrique relié au boitier de direction hydrau-
lique fournit un couple supplémentaire. Le moteur est contr6-
|é électroniquement par un ECU qui regoit les signaux émis
par les capteurs d'état du véhicule et par un capteur de couple
intégré au moteur.

Le boitier de direction hydraulique est disponible avec
deux ratios : 18,6 et 23,2 afin de satisfaire aux critéres
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- ATTRACTIVITE CONDUCTEURS

« Efforts au volant réduits jusqu'a 85 %.

Réduction des écarts de direction a faible vitesse

provoqués par les nids-de-poules et autres dégrada-

tions de la chaussée.

e Moins d'efforts a fournir pour une manceuvre, ce qui

réduit le risque de blessures liées a la fatigue (direc-

tion souple & faible vitesse).

Le volant revient en position centrale lorsque le vé-

hicule se déplace, ce qui facilite la marche avant et

la marche arriere a faible vitesse.

* Le conducteur peut définir lui-méme la sensibilité de
la direction en réglant des paramétres personnels.

Amélioration de la stabilité de la direction a grande
vitesse.

Maintient le volant de direction en position droite
lors du freinage sur des surfaces a I'adhérence hété-
rogene.

Si le véhicule commence a déraper, I'assistance a la
stabilité aide le conducteur a garder le contréle du
véhicule en fournissant un couple de direction qui
corrige la trajectoire.

d'homologation de direction. Le volant standard peut étre uti-
lisé.

Si une panne grave est détectée, Volvo Dynamic Steering
passe a un état de sécurité dans lequel son moteur électrique
est éteint. Lorsque le moteur électrique du Volvo Dynamic
Steering est éteint, I'assistance hydraulique est toujours ac-
tive et la direction fonctionne comme sur un véhicule sans
Volvo Dynamic Steering.

Variants

ACTST-TO  Volvo Dynamic Steering

Fonctionnalités de direction active
ASFE-BAS Fonctionnalités de base

ASFE-PS Parametres personnels
ASFE-OG  Assistance a la stabilité
ASFE-PO Réglage personnel et assistance a la stabilité
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Réglages personnalisés

Le conducteur peut choisir parmi plusieurs réglages de direc-
tion prédéfinis et il peut aussi adapter la sensibilité de la direc-
tion en fonction de ses préférences en réglant certains para-
métres de la direction.

Les réglages permettent au conducteur d'ajuster la sensi-
bilité de la direction en fonction de ses préférences sur diffé-
rents types de routes et dans diverses situations de conduite.

Plusieurs parametres prédéfinis sont disponibles :

Par défaut

Légere

Stable

Réactive

Personnalisé

Paramétrage d'usine qui offre une sensibi-
lité de la direction équilibrée convenant a
la plupart des conducteurs.

La direction est trés souple, mais demeure
contrélée (suspension souple, amortisse-
ment/adhérence élevés).

Donne une sensation ferme et stable, qui
peut étre souhaitée, par exemple, sur des
routes étroites (suspension renforcée,
amortissement/friction élevé).

Procure une direction sportive (suspen-
sion renforcée, amortissement/adhérence
faibles).

Offre au conducteur la possibilité de faire
ses propres réglages.

Permet de régler la sensibilité de la direction selon ses

préférences.

En mode personnalisé, le conducteur peut définir lui-méme le
ressenti de la direction en réglant certains parameétres de la

direction :
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Ligne droite

Virages

Retour

Amorti

Le volant donne I'impression que la sus-
pension est dure en ligne droite (angles ré-
duits) & vitesse élevée. Procure un couple
supplémentaire vers I'avant pour maintenir
la position en ligne droite.

Le volant donne I'impression que la sus-
pension est dure dans les virages (angles
importants) a vitesse élevée. Procure un
couple supplémentaire vers I'avant pour
maintenir la position en ligne droite.

Force de retour appliquée au volant pour
revenir en ligne droite lors des manceuvres
a vitesse réduite.

Couple dépendant de la vitesse s'opposant
aux mouvements vers |'avant et vers
I'arriere du volant qui donne un effet
d'amortissement. L'amortissement fonc-
tionne quelle que soit la vitesse du véhi-
cule.

Le numéro d'identifiant figurant sur la carte du conducteur
est utilisé pour stocker les parametres personnalisés de dix
conducteurs différents au maximum.

Les réglages personnalisés permettent au conducteur d'ajuster la sensibilité de
la direction en fonction de ses préférences sur différents types de routes et dans
diverses situations de conduite.
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Ajustement au centre

La fonction d'ajustement au centre peut étre utilisée pour régler la position en
ligne droite du volant en cas de vent latéral fort, sur des routes inclinées ou avec
une répartition inégale de la charge.

Le véhicule peut dériver en cas de route en dévers, de vent
latéral fort ou de répartition inégale du chargement. Sur cer-
tains véhicules, la position en ligne droite peut différer forte-
ment selon que le véhicule est chargé ou non ou peut avoir été
modifiée une fois la carrosserie montée sur le chéssis.

Sile véhicule tire, le conducteur peut compenser cela en dé-
plagant le curseur dans l'application Volvo Dynamic Steering.
Cela modifie la position en ligne droite du volant. La valeur par
défaut de ce réglage est rétablie lorsque le conducteur coupe
le contact.

Assistance a la stabilité

L'assistance a la stabilité aide le conducteur pendant la
conduite sur des surfaces a faible friction. Elle aide le conduc-
teur a garder le controle du véhicule et aide également le sys-
téme de contréle électronique de la stabilité (ESC/ESP) & agir
plus rapidement.
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L'assistance a la stabilité aide le conducteur a garder le contréle du véhicule
en ajoutant un couple de direction qui corrige la trajectoire lorsque le véhicule
commence a déraper.

Le but de cette fonction est de renforcer la sécurité en cas de
conduite sur des routes a faible adhérence.

Une fois que Volvo Dynamic Steering détecte que le véhi-
cule commence a déraper, la fonction d'assistance a la stabi-
lité commence a contre-braquer, de la méme maniere qu'un
conducteur trés expérimenté le ferait pour corriger un déra-
page. Pour cela, il faut ajouter un léger couple qui corrige
|'action de la direction.

La direction corrective fournit une amélioration supplémen-
taire du systéme ESC/ESP qui contrdle les freins. Le déra-
page est identifié par le capteur d'accélération latérale et la
fonction Volvo Dynamic Steering augmente alors le couple de
direction pendant une durée limitée afin d'aider le conducteur
a compenser le survirage. Lors d'une intervention, le symbole
ESC/ESP s'allume au combiné d'instruments.

Le systeme d'assistance a la stabilité est utile dans les si-
tuations suivantes :

» Lors de montée sur route glissante, ou l'arriere du véhicule
peut basculer lorsque le conducteur accélére.

« Dans un virage sur une route glissante, ou l'arriere du véhi-
cule peut basculer lors de I'accélération aprés la courbe.

» Lors de la conduite en ligne droite sur une route glissante,
ou I'arriere du véhicule peut basculer lorsqu'il heurte un
bord de chaussée verglacé.

» Lors de la conduite sans remorque sur une route glissante,
notamment entre deux missions de transport. L'arriere du
véhicule peut basculer lorsque le conducteur accélere.
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Assistance au conducteur
Volvo Dynamic Steering fonctionne avec le systéme
d'assistance au maintien de la trajectoire — assistance au
conducteur (LSS-DW3). Une caméra orientée vers |'avant suit
le marquage au sol de voies sur la route et assiste le conduc-
teur. Lorsque le véhicule s'appréte a franchir la ligne et que le
clignotant correspondant n'est pas activé, le systéme aide le
conducteur en rectifiant [égerement la direction de fagon a re-
venir au centre de la voie.

L'assistance au conducteur nécessite HWSS-AC/
HWSS-ACB et ACTST-TO. Pour plus d'informations,
consultez la fiche technique LSS-DW3.

Volvo se réserve le droit de modifier le design et les caractéristiques VOIVO Trucks. DriVi ng Prog ress

des produits sans préavis.
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